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REGULATOR SMT=04 v, 3
Instrukeja ebsiugl

1. CHARAKTERYSTYKA.

Regulator temperatury SMT-04 trzeciej generacji jest mikroprocesorowym,
programowalnym sterownikiem temperatury, przeznaczonym do zastosowania m.in.
w schfadzarkach do mleka oraz wszelkiego rodzaju suszarniach.

Obudowa regulatora umozliwia jego montaz na szynie.
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2. DANE TECHNICZNE.

zakres pomiarowy temperatury

od -40 °C do +120 °C

zakres temperatur sterowania

od -40 °C do +120 °C
(pomniejszony o ustawiong histereze)

rozdzielczo$¢ pomiarowa miernika temperatury
(rozdzielczos¢ nastaw temperatur sterowania)

e 1 9C w zakresie ponizej -9,9 °C oraz
powyzej +100 °C
e 0,2 9C w zakresie od -10 °C do +100 °C

histereza sterowania

e 0d 0,2 °C do 10 °C — w zakresie od -10 °C
do +100 °C

e 0d 1°Cdo 10 °C w zakresie <-10 °C oraz
>+100 °C

czas pracy mieszadta (wentylatora)

od 1 min. do 60 min.

czas postoju mieszadta (wentylatora)

od 1 min. do 60 min.

czas pracy chwilowej mieszadta (wentylatora)

od 1 min. do 60 min.

czas opdznienia wtgczenia pracy agregatu /
mieszadta po wtgczeniu regulatora lub zaniku
napiecia zasilania

od1s.do999s.

dtugos¢ czujnikow pomiarowych

5m

typ czujnika temperatury

termistorowy NTC

rodzaj miernika temperatury cyfrowy LED
obcigzalnos¢ stykow przel'<azn|ka sterujacego 30 A 250 V AC
agregatem (uktadem grzejnym)

ot?aazalnosc stykéw przekaznika sterujacego 10 A 250 V AC
mieszadtem (wentylatorem)

zasilanie 230V AC50Hz
stopien ochrony IP 20
znak bezpieczenstwa CE
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3. BUDOWA REGULATORA.

Regulator SMT-04 umieszczony jest w kompaktowej obudowie, zawierajgcej wszystkie
elementy sterujgce i wykonawcze:

wyswigtlacz [6]

sygnalizacja pracy mieszadta
(dioda czerwonal} [8]

sygnalizacja pracy agregatu
(dioda czerwona) [9]

przyciski nastaw [5:

przycisk wilgezania i
wylaczania regulatora [1

przycisk odczytu max.imin
temperatury oraz
programowania [4]

sygnalizacja trybu pracy mieszadla
(dioda czerwona) [7]:

- nie $wieci: praca mieszadla wylaczona
- wieci ciggle: praca automatyczna

- Swieci migajaco: rgczna praca

przycisk whaczjaey prace
reczng mieszadia [3]

Regulator wyposazony jest w:
v' przycisk wtaczajacy i wytgczajacy prace regulatora [1],

v' przycisk wytaczajacy automatyczng prace mieszadta (wentylatora) [2],

v' przycisk wtaczajacy reczng prace mieszadta (wentylatora) [3],

v' cyfrowy miernik temperatury pozwalajacy na biezgcg kontrole temperatury,
niezaleznie od wtgczenia lub wytaczenia regulatora [6],

v' sygnalizacje $wietlng obrazujaca aktualny stan pracy urzadzenia chtodniczego

(grzejnego) oraz mieszadta (wentylatora) [7] [8] [9],
v' wejscie do podtaczenia wytacznika kraricowego,
v' wyjécia sterownicze, to jest:
— wyjscie sterowania agregatem (uktadem grzejnym),
— wyjScie sterowania mieszadtem (wentylatorem).
W stanie wytaczonej pracy sterowniczej na wyswietlaczu regulatora wyswietlana jest
kropka (ustawienia fabryczne). Poprzez zmiane parametru d1 z wartosci 0 na wartosé 1
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(patrz pkt 6.), podczas wytgczonej pracy sterowniczej regulatora na wyswietlaczu
wyswietlana bedzie biezgca zmierzona temperatura.

wytaczony wiaczony
a Y 2

° o d1=0 ° °
. 3 - w,
& N y

° ° d1=1 ° °

®
8 8
& S - S
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4. SCHEMAT PODtACZENIA REGULATORA.

W celu podtaczenia regulatora do urzadzenia, ktérym ma sterowaé nalezy dokonaé
nastepujgcych czynnosci:
v' przygotowad miejsce, gdzie regulator bedzie umieszczony
v' umiescié regulator na szynie
v' czujnik temperatury umiesci¢é wewnatrz komory chtodniczej, w miejscu
najdogodniejszym do pomiaru temperatury, a jednoczesnie ostonietym przed
przypadkowym uszkodzeniem,
v' dokona¢ podfaczenia regulatora do wyjs$é, wedtug nastepujgcego schematu:

zasilanie = = T i
230VAC g N /C:) § -
n 4 A ), 7]
N N SR |
P a Y &% [ n Y A e a3 ‘¢',\‘ F4 0
L1 < © 0O 7 O @ W
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5. FUNKCJE REGULATORA.

Regulator wyposazony jest w szereg funkcji, ktére wraz z mozliwoscig stworzenia wtasnego
programu, umozliwiajg dostosowanie pracy regulatora do indywidualnych potrzeb
uzytkownika. Niektére z wymienionych ponizej funkcji s3 aktywowane
po odpowiednim zaprogramowaniu regulatora (patrz pkt 6. oraz pkt 9.).

1. Funkcja cigglego pomiaru temperatury, niezaleznie od tego, czy regulator jest
wtgczony (regulator musi byé podtgczony do zasilania) — parametr d1 jest ustawiony
na wartosé 1.

2. Funkcja sterowania uktadem chtodniczym (agregatem), w zaleznosci od mierzonej
temperatury — parametr C9 jest ustawiony na wartosc¢ 0.

3. Funkcja sterowania uktadem grzejnym, w zaleznosci od mierzonej temperatury —
parametr C9 jest ustawiony na wartosc 1.

4. Funkcja sterowania mieszadtem Ilub wentylatorem umozliwiajgca realizacje
nastepujgcych wariantéw tego sterowania — w zaleznosci od dokonanych ustawien
parametru FO:

a) praca automatyczna:

— cykliczna praca mieszadta (wentylatora), niezalezna od stanu pracy agregatu
(uktadu grzejnego);

— mieszadto pracuje w sposob ciggty w czasie pracy agregatu, w momencie
wyltaczenia sie pracy agregatu mieszadto przechodzi do pracy cyklicznej;

— mieszadto (wentylator) pracuje jedynie w momencie wiaczenia pracy agregatu
(uktadu grzejnego);

— praca ciggta mieszadta (wentylatora) w czasie gdy praca regulatora jest
wilaczona (gtéwne zastosowanie w suszarniach);

— wylaczona praca mieszadta (wentylatora),

b) praca wyzwalana recznie:

— wiaczenie ciggtej pracy mieszadta (wentylatora), niezaleznie czy wigczona jest
praca sterownicza regulatora; w celu zakonczenia pracy mieszadta
(wentylatora) nalezy nacisng¢ przycisk [3],

— wiaczenie pracy mieszadfa (wentylatora) na scisle okreslony czas, niezaleznie
czy wiaczona jest praca sterownicza regulatora.

5. Funkcja blokowania pracy mieszadta oraz agregatu w momencie otwarcia klapy
zbiornika (zadziatania wytgcznika kraricowego) — parametr AF. W suszarniach moze
stuzy¢ do wytgczenia wentylatora, np. w momencie otwarcia drzwi.

6. Definiowanie dziatania wytacznika krancowego jako negatyw lub pozytyw -
parametr UU.
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7.

10.

11.

Funkcja nadzoru pracy agregatu, polegajgca na mozliwosci ustawienia maksymalnego
i minimalnego czasu pracy agregatu, jak tez minimalnego czasu postoju agregatu —
parametry E1 oraz E2.

Funkcja rejestrowania wartosci temperatur maksymalnych i minimalnych w catym
cyklu pracy regulatora. Funkcja ta potgczona jest z mozliwos$cig opdznienia czasowego
zapisywania danych temperaturowych do pamiegci regulatora
od momentu jego wigczenia — parametr AA.

Funkcja sygnalizacji alarmowej (wizualnej i dzwiekowej) przekroczenia zadanego
przedziatu temperatur — parametry HA oraz HE. Funkcja ta potfaczona jest
z mozliwosciag opdznienia czasowego wtgczenia systemu alarmowego regulatora
od momentu jego wiaczenia.

Funkcja nadzoru i sygnalizacji uszkodzenia czujnika pomiarowego temperatury —
w takim przypadku na wyswietlaczu pojawiajg sie litery ACU.

Funkcja regulowanego czasu opdinienia wigczania sie agregatu i mieszadia
po zaniku i ponownym witgczeniu napiecia — parametr dE.
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6. PROGRAMOWANIE.

W celu zapewnienia wtasciwego cyklu pracy regulatora nalezy dokona¢ odpowiedniego
zaprogramowania parametréw jego pracy. Fabrycznie regulator zaprogramowany jest
dla standardowych warunkéw pracy z przeznaczeniem do sterowania schtadzalnikiem
mleka.

W celu zmiany fabrycznego zaprogramowania nalezy wejs¢ w tryb nastaw. Dokonuje sie
tego poprzez przytrzymanie przez ok. 17 s. przycisku oznaczonego literg S. Po wejsciu
w tryb nastaw na wyswietlaczu regulatora pojawia sie napis UCO. Kolejne przycisniecie
przycisku S powoduje zatwierdzenie checi dokonania zmian. Nastepnie nalezy przyciskiem
A wopisac¢ kod dostepu i potwierdzi¢ przyciskiem S. Po prawidtowym wejsciu w tryb nastaw
przyciskami A oraz V¥ wybiera sie symbol zgdanego parametru. Wejscie do nastaw
parametru dokonuje sie poprzez przycisniecie przycisku S. Zmiane wartosci parametru
dokonuje sie przyciskami A oraz V; aby zmiana zostata zapisana nalezy potwierdzi¢
przyciskiem S. Wyjscie z trybu nastaw dokonuje przez ustawienie parametru EE i
potwierdzenie przyciskiem S albo nastepuje ono automatycznie po uptywie 17 s.
bezczynnosci.

Ponizszy rysunek obrazuje procedure programowania:
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przytrzymaé 17 sek. nacisnaé krotko - potwierdzenie wpisaé kod dostepu nacisnac krotko - ¢

potwierdzenie

nacisnag krotko - zmiana wartosci parametru  nacisnag krétko - potwierdzenie wybér parametru
potwierdzenie
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wybor innego parametru wyjscie z programowania
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7. OPIS CYKLU PRACY REGULATORA.

W momencie podtgczenia regulatora do sieci i wtgczenia jego pracy przyciskiem [1],
regulator -
po opdznieniu ustawionym w parametrze dE — przechodzi do fazy sterowania.
Regulator steruje dwoma obwodami sterowniczymi:

a) obwdd sterowania agregatem chtodniczym lub obwodem grzejnym;

b) obwdd sterowania motoreduktorem mieszadta lub wentylatora.
Ponizej omdwiona zostanie praca dla ustawien sterowania uktadem chtodniczym.

UWAGA

Parametr dE jest opdZnieniem wigczania agregatu i mieszadta po witgczeniu pracy
regulatora albo po zaniku napiecia zasilania — fabrycznie wartos¢ ta ustawiona jest
nass.

7.1. Sterowanie agregatem chtodniczym.

Sterowanie agregatem w fazie chtodzenia nastepuje w zaleznosci od temperatury
wystepujacej w komorze chtodniczej. Regulator moze sterowad temperaturg chtodzenia w
zakresie -40 °C do +120 ©°C. W celu ograniczenia zakresu sterowania tak,
aby uniemozliwié¢ uzytkownikowi urzadzenia chtodniczego ustawienie temperatury spoza
tego zakresu, nalezy ustawi¢ we wtasciwych zakresach parametry: bl (ograniczenie
dolnego zakresu temperatury sterowania) oraz b2 (ograniczenie gornego zakresu
temperatury sterowania).

UWAGA

Temperatury okreslone w parametrach bl oraz b2 nie oznaczajg punktow
sterowniczych wytqczenia i wigczenia pracy agregatu.

Ustawienie b1=b2 powoduje zablokowanie mozliwosci zmiany zaprogramowanej
temperatury przyciskami A oraz V. Nie wolno ustawiac b1>b2.

Zmiana wartosci b1 lub b2 moze byc¢ zablokowana przez aktualnie nastawiong
temperature sterowania. W przypadku wystgpienia takiej sytuacji nalezy zmienié
ustawienia temperatury sterowania i wéwczas dokonaé zmiany parametrow bl
i/lub b2.

Istotne jest rowniez wtasciwe ustawienie histerezy sterowania — parametr Hl. Histereza
sterowania to parametr, ktdry wyznacza rdznice temperatury, przy ktorej nastepuje
wytaczenie, a nastepnie wiagczenie agregatu. Przyktadowo jezeli temperatura sterowania
ustawiona jest na warto$¢ +4°C, histereza na 2°C, to wytaczenie agregatu nastapi
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po osiggnieciu 4 °C, natomiast ponowne jego wigczenie nastgpi po wzroscie temperatury
do 4+2=6 °C.

Regulator umozliwia ustawienie histerezy sterowania w zakresie 0,2 °C do 10 °C,
co0,2 °C.

UWAGA

Jezeli regulator jest ustawiony w trybie grzejnym, to dziatanie histerezy ma odwrotny
charakter, tzn. wytqgczenie ukfadu grzejnego nastepuje po obnizeniu sie temperatury
ponizej ustawionej wartosci, z uwzglednieniem wartosci zaprogramowanej histerezy.

Wartos¢ temperatury sterowania (w przedziale okreslonym w parametrach b1l oraz b2)
ustawia sie naciskajac przyciski oznaczone symbolami A oraz V¥, przy czym krétkotrwate
przycisniecie ktéregokolwiek z tych przyciskdw powoduje wyswietlenie aktualnie
nastawionej wartosci, natomiast dopiero kolejne przycisniecie powoduje zmiane tej
wartosci. PrzejsScie na wyswietlaczu z odczytu mierzonej temperatury na odczyt
nastawionej temperatury sterowania sygnalizowane jest poprzez miganie cyfr/liczb.

7.2. Sterowanie motoreduktorem mieszadta.

Stan pracy mieszadta sygnalizowany jest dwoma diodami w kolorze czerwonym (patrz pkt
3.):

— sygnalizacja wtgczenia motoreduktora mieszadta [8],

— sygnalizacja trybu pracy mieszadta [7].
Regulator posiada dwa tryby sterowania praca mieszadfa — automatyczny oraz reczny,
ktore zostaty szczegdétowo opisane ponizej.

7.2.1. Automatyczna praca mieszadfa.

W tym trybie, w zaleznosci od dokonanych ustawien parametrow FO, E1 i E2, sterowanie
mieszadtem moze by¢ powigzanie z pracg agregatu lub catkowicie niezalezne od pracy
agregatu (patrz pkt 9.). Ustawienie pracy mieszadta w trybie automatycznym
sygnalizowane jest poprzez ciggte Swiecenie sie czerwonej diody [7].

Prace mieszadta mozna w kazdym momencie wytgczyé za pomocg przycisku [2] (patrz pkt
3.), za wyjatkiem sytuacji, gdy parametr FO ustawiony jest na wartos¢ 2 albo 3. Wytaczenie
regulatora przyciskiem [1] rowniez powoduje wytgczenie pracy mieszadta.
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7.2.2. Praca mieszadta inicjowana recznie.

Prace reczng mieszadta mozna zainicjowa¢ przyciskajgc przycisk oznaczony symbolem ©
[3] (patrz pkt 3.); w tym momencie nastepuje przerwanie automatycznej pracy mieszadta
i przejscie na prace reczng. Reczna praca mieszadta jest rdwniez mozliwa przy wytgczonej
pracy regulatora (przycisk [1]) lub wytgczonej pracy mieszadta (przycisk [2]). Ustawienie
pracy mieszadta w trybie recznym sygnalizowane jest poprzez miganie czerwonej diody
[71.
Praca mieszadta wyzwalana recznie nie ulega przerwaniu w momencie recznego
wytaczenia regulatora przyciskiem wytgczajgcym [1]. Prace mieszadta w tym trybie mozna
przerwaé w dowolnym momencie, ponownie przyciskajac przycisk O.
Praca reczna mieszadta moze przebiega¢ w dwodch wariantach, w zaleznosci
od dokonanych ustawien parametru CP:

— ustawienie wartosci 0 oznacza ciggtg prace mieszadta,

— ustawienie wartosci >0 oznacza, ze mieszadto pracuje przez ustawiong ilosé

minut; po uptywie ustawionego czasu reczna praca mieszadta zostaje wyfaczona.

UWAGA

Brak Swiecenia sie sygnalizacji swietlnej mieszadta [7] [8] przy wytgczonej pracy
regulatora oznacza, ze dokonano wytqczenia automatycznej pracy mieszadta,
jednoczesnie nie wtgczono pracy recznej.
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8. OPIS FUNKCJI DODATKOWYCH.

Ponizej omoéwione zostang niektére specyficzne funkcje regulatora, umozliwiajace
uzywanie regulatora do réznego rodzaju zastosowan.

8.1. Wytqgcznik kraricowy klapy.

Regulator wyposazony jest w mozliwos¢ podtgczenia zewnetrznego wytacznika
krancowego klapy zbiornika. Zasada dziatania tego wejscia polega na natychmiastowym
wytgczaniu pracy mieszadta w momencie zwarcia lub rozwarcia tego wejscia
(w zaleznosci od ustawienia parametru UU), dokonanego przez podtgczony wytacznik
krarncowy klapy. Powrdt pracy mieszadta (po przerwaniu przez wylacznik krancowy)
nastepuje po zaniku sygnatu otwarcia klapy z opdznieniem 5-sekundowym.
Réwnoczesnie, w zaleznosci od dokonanych ustawien parametru AF, istnieje mozliwos$é
wytaczenia pracy agregatu. Wytgczenie pracy agregatu nastepuje z zadanym opdznieniem
w  stosunku do sygnatu  otwarcia klapy, aby chwilowe otwarcie
nie powodowato natychmiastowego przerwania pracy agregatu. Powrét do ponownej
pracy agregatu nastepuje po zaniku sygnatu otwarcia klapy, z uwzglednieniem
zaprogramowanego minimalnego czasu postoju agregatu.

8.2. Funkcja rejestrowania wartosci minimalnych i maksymalnych temperatury.

Regulator SMT-04 posiada funkcje rejestrowania w wewnetrznej pamieci wartosci
temperatur maksymalnych i minimalnych, ktére wystepuja w catym cyklu pracy
regulatora. Funkcja ta umozliwia kontrole, czy mleko jest przechowywane
w prawidtowych warunkach temperaturowych. W momencie wiaczenia urzadzenia
do pracy, po uptywie zaprogramowanego opdznienia (parametr AA — patrz pkt 9.)
nastepuje zapisywanie wartosci temperatur do pamieci regulatora. Programowalny czas
opOznienia wigczenia sie tej funkcji pozwala na wstepne schtodzenie mleka
po rozpoczeciu chtodzenia i tym samym nie uwzglednianie maksymalnej temperatury
w momencie uruchomienia urzadzenia. Czas ten uzytkownik powinien dobraé do rodzaju

zbiornika oraz rzeczywistych warunkéw pracy urzadzenia.

W dowolnym momencie mozna dokona¢ odczytu wystepujacych dotychczas
maksymalnych i minimalnych wartosci temperatury. Ponizszy rysunek obrazuje
dokonywanie odczytu:
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1. W przypadku braku wpiséw wartosci maksymalnych i minimalnych temperatury
w pamieci requlatora uzytkownikowi ukaze sie symbol ---.

2. Zanik napiecia zasilania powoduje skasowanie pamieci regulatora.

W dowolnej chwili mozna dokona¢ recznego skasowania dotychczasowych wartosci
maksymalnych i minimalnych. Ponizszy rysunek obrazuje reczne kasowanie pamieci:
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8.3. Funkcja sygnalizacji alarmowej przekroczenia prawidtowego zakresu temperatury.

Regulator posiada funkcje sygnalizacji przekroczenia zadanego zakresu temperatur.
Aby funkcja dziatata prawidtowo nalezy w pierwszej kolejnosci zaprogramowac wiasciwy
zakres temperatury, to jest: parametr Al — temperatura ponizej ktérej bedzie
uruchamiany alarm oraz parametr A2 — temperatura powyzej ktdrej bedzie uruchamiany
alarm (patrz pkt 9.).

Trzecim parametrem, ktéry nalezy zdefiniowac jest opdznienie czasowe wtgczenia funkcj

alarmowej od momentu wtgczenia pracy regulatora — parametr AA. Opdznienie to
eliminuje wzbudzanie alarmu w poczatkowej fazie chtodzenia.
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Stan przekroczenia zadanego zakresu temperatury sygnalizowany jest wizualnie oraz
dzwiekowo. W przypadku stanu alarmowego sygnalizator dZzwiekowy wzbudzany jest
cyklicznie co 1 min. przez 5 s., a rdwnoczes$nie na wyswietlaczu wyswietlane sg na
przemian: litery PPP oraz wartos¢ temperatury.

_’
e e e @
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UWAGA

Parametr AA jest identyczny z opdznieniem okreslonym w funkcji rejestrowania
maksymalnych i minimalnych wartosci temperatury. Innymi stowy wartos¢ opdznienia
ustawiona w parametrze AA bedzie taka sama dla rejestrowania maksymalnej
i minimalnej temperatury, a takze dla parametrow Al i A2.

Alarm dzwiekowy mozna wytgczy¢, ustawiajgc parametr HE na wartosc 1 (patrz pkt 9.). W
takim przypadku przekroczenie zadanego zakresu temperatur sygnalizowane jest jedynie
wizualnie, jak pokazano na powyzszym rysunku.

System alarmu (dzwiekowego oraz wizualnego) mozna rowniez catkowicie wytgczyd,
zmieniajac parametr HA na wartosc¢ 1 (patrz pkt 9.).

8.4. Sygnalizacja uszkodzenia czujnika temperatury.

W przypadku wykrycia przez regulator uszkodzenia czujnika sterujgcego na wyswietlaczu
pojawiajg sie litery ACU, a jednoczes$nie ulega wiaczeniu diwiekowa sygnalizacja
alarmowa. Praca agregatu oraz mieszadta zostaje przerwana do czasu usuniecia awarii.

ACU

®@-
@@
ofo

UWAGA
Sygnalizacja uszkodzenia czujnika pojawia sie rowniez w przypadku przekroczenia zakresu
mierzonych przez regulator temperatur.
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9. TABELA NASTAW.

OPIS FUNKCII

SYMBOL

ZAKRES NASTAW

NASTAWA
FABRYCZNA

wejscie w tryb nastaw

uco

kod dostepu

1.2

tryb pracy regulatora

Cc9

0 — tryb chtodniczy
1—tryb grzejny

0

ograniczenie dolnej wartosci
dla zakresu temperatury
sterowania

bl

mozliwos¢ ustawienia temperatury
w zakresie od -40 °C do +120 °C,
co1,0°C

2(°¢)

ograniczenie gérnej wartosci
dla zakresu temperatury
sterowania

b2

mozliwos¢ ustawienia temperatury
w zakresie od -40 °C do +120 °C,
co1,0°C

10 (°C)

histereza sterowania

HI

mozliwosé ustawienia temperatury:
e 0d0,2°Cdo10°C,co0,2°C

— dla zakresu od -10 °C do +100 °C
e 0d1,0°Cdo10°C,co1,0°C

— dla zakresu <-10 °C oraz > +100 °C

2(°¢)

minimalny
czas pracy agregatu

CA

0.0 — funkcja wytaczona

>0.0 — funkcja wtgczona; mozliwosé
ustawienia czasu od 1 min. do 60 min.,
co 1 min.

maksymalny
czas pracy agregatu

cC

0.0 — funkcja wytaczona

>0.0 — funkcja wtgczona; mozliwosé
ustawienia czasu od 0,5 hdo 9,5 h, co
0,5h

minimalny
czas postoju agregatu

CF

0.0 — funkcja wytgczona

>0.0 — funkcja wtgczona; mozliwosé
ustawienia czasu od 1 min. do 60 min.,
co 1 min.

czas, po ktérym nastepuje
wytgczenie agregatu po
otwarciu klapy

AF

0.0 — funkcja wytgczona

>0.0 — funkcja wtgczona; mozliwosé
ustawienia czasu od 0,1 min. (6 s.) do
15 min., co 0,1 min. (6s.)

0,1 (min.)
[=65s.]

tryb pracy mieszadta

FO

0 — praca wg czasOw ustawionych

w E1i E2, niezaleznie od pracy agregatu
1 — praca ciaggta podczas pracy agregatu;
w czasie postoju agregatu mieszadto
pracuje wg czasOw ustawionych w E1
oraz E2

2 —jak w nastawie 1, ale wytgczenie
przyciskiem pracy mieszadta powoduje
jego prace tylko w czasie pracy
agregatu

3 —jak w nastawie 1, ale przycisk
wytaczajgcy prace mieszadta jest
nieaktywny

4 — praca ciagta, niezalezna od pracy
agregatu oraz czasow ustawionych w E1
iE2
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R mozliwo$¢ ustawienia czasu od 1 min. .
czas postoju mieszadta E1l . . 15 (min.)
do 60 min., co 1 min.
czas bracy mieszadia 2 mozliwo$¢ ustawienia czasu do 1 min. 2 (min.)
pracy do 60 min., co 1 min. ’
0.0 — praca ciaggta
. >0.0 — praca mieszadta przez okreslony .
dt CcpP 5 .
praca reczna mieszadia czas w zakresie od 1 min. do 60 min., (min.)
co 1 min.
opoznienie rejestrowania
tosci mak Inej ‘s -
W.ar-OSCI m'a symalnej / mozliwos$¢ ustawienia czasu od O h do
minimalnej temperatury AA 24 h, 00,1 h (6 min.) 2 (h)
oraz opOznienie wtgczenia ! ! ’
alarmu temperaturowego
Wosd ustawienia © T
dolna temperatura alarmu Al z1do_z4|€)/vgécdl;s+;\g/|§gla emperatury 2 (°C)
B} mozliwo$¢ ustawienia temperatury
drna temperatura alarm A2 12 (°C
& peratu ! od -40 °C do +98 °C )
- 0 — funkcja wiaczona
dzwigk alarmu HE . 0
1 — funkcja wytgczona
system alarmu (wizualnego
oraz dZWIQkC?WEgO) . 0 — funkcja witaczona
przekroczenia ustawionego HA 1 — funkcia wvtaczona 0
zakresu temperatury lawyla
(parametry Al i A2)
skalowanie czujnika o wartos¢
sterowania** v co0,2°C skalowalna
ustawienie dziatania 0 — zwarcie wytgcznika krancowego;
A iesienie kI
wytacznika kraricowego uu podn|e5|en|fe apy . , ) 0
otwarcia klapy zbiornika 1 - rozwarcie wytgcznika kranicowego;
podniesienie klapy
opdznienie wtaczania sie
agregatu i mieszadta po
wiaczeniu regulatora oraz dE mozliwo$¢ ustawienia czasu od 1s. do 5(s)
po ponownym witgczeniu 999s.,cols. ’
napiecia zasilania po jego
zaniku
stan wvéwietlacza orz 0 — wyswietlana jest kropka
wyt czZm m sterovr\)/arzliu dl 1 — wyswietlana jest biezaca zmierzona 0
via v temperatura
0 — brak powrotu do nastaw
fabrycznych
1 - po nastawieniu wartosci parametru
powrot do nastaw fabrycznych FA nal .ora.z w.ychzemu regulatora . 0
z zasilania, jego ponowne witaczenie
przywraca nastawy fabryczne, a
wartos¢ parametru przestawia sie
automatycznie na 0
wyjscie z trybu nastaw EE

** ustawione w fazie produkcji (nie zmieniac bez wyraznej potrzeby)

Strona 16 z 16



